PREFEITURA DO MUNICIPIO DE JAHU

“Fundada em 15 de agosto de 1853"
SECRETARIA DE ECONOMIA E FINANCAS
Departamento de Licitacdes

Fls.

JULGAMENTO DE IMPUGNACAQO

DECISORIO

IMPUGNACAO A ITENS EDITALICIOS

PROCESSO LICITATORIO N° 0300006557/2023-PG-3
PREGAO ELETRONICO N.° 070/2024

OBJETO: AQUISICAO DE EQUIPAMENTO TOPOGRAFICO GNSS/RTK.

IMPUGNANTE: POWERTOP GEO TECNOLOGIAS LTDA. — EPP.

| - DAS PRELIMINARES

Trata-se de impugnacdo Administrativa interposta intempestivamente pela
Empresa POWERTOP GEO TECNOLOGIAS LTDA. — EPP., doravante denominada
impugnante, contra termo do EDITAL DE LICITACAO do processo administrativo N.°
0300006557/2023-PG-3, modalidade PREGAO ELETRONICO N.° 070/2024, embasado
na Lei de Licitagdes.

Uma vez tempestiva, a peca em questdo sera analisada na integra.

I - DAS FORMALIDADES LEGAIS

Cumpridas as formalidades legais, registra-se que se passa a andlise das

alegagdes da impugnante.
Il - DAS ALEGACOES

O impugnante alega, em apertada sintese, que ha diversos pontos contidos no
descritivo do objeto que advogam contra a ampla concorréncia, conforme segue abaixo:

O descritivo direciona 0 processo para a aquisicdo do equipamento Receptor
Rover GNSS RTK VRTK, posto que, segundo a impugnante, tratou-se de cépia e cola do

catalogo do aparelho supracitado.
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Percebe-se também, segundo a impugnante, o direcionamento do Edital ao
Receptor GNSS RTK iRTK5, uma vez que esta alega que o mencionado item & copia e
cola do catalogo do fabricante.

E mencionado que, em determinado momento, fica registrada a fabricante do
equipamento, que devera suportar os protocolos HI-TARGET, e caracteristicas especificas
do radio interno.

Noutro momento, a citacdo do modelo do Radio Externo HDL-460A demonstra o

direcionamento do item.
IV — DA ANALISE DA IMPUGNACAO

Diante do explanado pelo impugnante, o Pregoeiro, que abaixo assina, delibera o
seguinte:

Por se tratar de peca impugnatéria que se trata de assuntos de cunho técnico, no
que tange ao descritivo do objeto, a questao foi encaminhada a Secretaria requisitante,

que, em apertada sintese, afirma:

“Em relagdo & impugnacdo em anexo, foi feita uma reunido com a equipe técnica
desta secretaria para analisar 0s questionamentos. Porém, ndo constatamos
direcionamento de um Unico equipamento especifico ou mesmo direcionamento de um
Gnico distribuidor, como foi citado na impugnacao.

Uma vez que se trata de um equipamento especifico de topografia, e o qual é
muitas vezes importado, foram consultados varios catilogos técnicos de diversos

fabricantes, os quais tem varios representantes no Brasil.

Segue em anexo um arquivo PDF referente a andlise da impugnacao e respostas

mais completas e comparativas.”.

O arquivo PDF supra mencionado segue em anexo, apensado posteriormente a
este julgamento de impugnacéo.

Uma vez que a Secretaria requisitante afirmou categoricamente que as
especificacdes editalicias atendem a vérias fabricantes, conforme pode ser averiguado
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em tabela abaixo, e levando-se em conta que € o 6rgdo publico que conta com know-how
para tal, o Pregoeiro, que abaixo assina, opta pela manutencdo do Edital, de seus anexos
e demais especificacdes que visam estabelecer requisitos minimos para a participacéo, a

classificacdo e a habilitacdo no referido processo licitatério.

Fabricante Representantes
SL7 GNSS Receiver; Eyr ER30 GNSS
SatLab's Receiver;
Eyr ER30 GNSS Receiver;
South Geo-information Galaxy G7; INNO8
X-Map Modelo GNSS XMAP X21+ RTK
GNSS i93; 176 RTK; iBase GNSS
RECEIVER; i83
CHCNAV GNSS; i83Pro GNSS; i89 GNSS; i73+
GNSS
Hi-Taraet VRTK; iRTK5 GNSS; iRTK4 GNSS;
g \/500 GNSS

V — CONCLUSAO

Diante do exposto, e sem nada mais evocar, conhe¢o do pedido de impugnacéo
por tempestivo, e no mérito, com lastro em todo o exposto acima, bem como em
manifestagdes informadas pela Secretaria requisitante, nego-lhe provimento, mantendo

o Edital nos mesmos termos publicados até enté&o.

Prefeitura do Municipio de Jahu/SP, 21 de junho de 2024.

DANIEL ESTEVES DE BARROS
A conformidade com a assinatura pode ser verificad

- aca em
hetpi/serpro.gov befassinador dlgital @ serPrO

DANIEL ESTEVES DE BARROS
DEPARTAMENTO DE LICITACAO
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1) Sobre o Item — Equipamento Topografico GNSS/RTK:

3. Dito isso, apresenta-se 0s pontos responsaveis por impedir a ampla competicao

com outros potenciais licitantes:

Item — Equipamentos Topogrificos GNSS/RTK
Receptor Rover: (Caracteristicas do Receptor GNSS RTK vRTK)

Onde se 1é:

“Devera possuir no minimo de 1408 canais para rastreamento dos sinais de constelagio GPS:

LI1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5; Constelagiio BeiDou: Bil, B2l, B3l, BI1C, B2a, B2b(opcional);
Constelacio GLONASS: L1, L2, L3: Constelacdo Galileo: E1, ESA E5, AtBOC, E5SB, E6; Constelagio
IRNSS: L5; Constelacdo SBAS: L1C/A, L5(QZSS, WAAS, MSAS, GAGAN); Constelagio QZSS:

L1, L2, L5, L6(opcional); Constelacio PPP: B2b-PPP.”

Sugestao de Especificacio:

“Devera possuir no minimo de 1400 canais para rastreamento dos sinais de constelagdo GPS:

L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5; Constelagdo BeiDou: B1l, B2l, B3l, B1C, B2a; Constelacio
GLONASS: L1, L2, L3; Constelacdo Galileo: E1, ESA, E5B, E6; Constelacdo IRNSS: L5; Constelacdo SBAS:
L1C/A, L5(QZSS, WAAS, MSAS, GAGAN): Constelagio QZSS: L1, L2, LS5;

Justificativa: Como podemos perceber a especificacio constante no Edital foi capia e cola do catalogo do

fabricante tornando claro o direcionamento do item. A sugestio niio torna o item direcionado, nio baixa a
qualidade do produto e permite a participacio de outras empresas no certame.|

1.1) Existéncia no mercado de outros modelos com especificagdes compativeis:

SL7 GNSS Receiver

Data Specifications

GNSS Signal” GPS (L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5)

BDS (B11, B2I, B3|, B1C, B2a, B2b)
GLONASS (L1, L2, L3)

Galileo (E1, ESa, ESb, E6¥)
SBAS(L1, L2, L5)

Q7SS (L1, L2, L5, L6%)

IRNSS (L5%)

L-BAND(B2b-PPP, E&-HAS)

No. of Channels 1408

Especificagdes de desempenho

Modelo GNSS XMAP X21+ RTK S P EC I F ICAT I O N S
PlacaMae
XMAP® GNSS Performance
3 5 Channels 1408 channels
Quantidade de canais
Canais 1408 GPS L1C, A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1,L2, L3
Sinais de satélite rastreados simultaneamente .
GPS L1C/AL2C,L2P(Y),L5 Galileo E1, E5a, E5b, E6*
GLONASS L1, L2 BeiDou B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b
Ga_llleo E1,E5a,E5b,E6 Q7SS L1, L2, L5, L6*
BeiDou B11,B2l, B31,B1C,B2a,B2b
QZsS L1,L2,15,L6 PPP B2b-PPP
PPP B2b-PPP SBAS (EGNOS Support) L1, L5
SBAS L1,12




2) Sobre o Item — Equipamento Topografico GNSS/RTK:

Onde se lé:

**0 receptor rover devera ter Precisdo Estatica de alta precisdo com no minimo 2.5 mm + 0.1 ppm RMS na
precisdo horizontal e 3.5 mm + 0.4 ppm RMS na precisdo vertical: Precisdo Estética e Estatica Rapida de no
minimo 2.5 mm + 0.5 ppm RMS na precisdo horizontal e 5 mm + 0,5 ppm RMS na precisdo vertical: Precisao
Pés-processamento cinematico (PPK / Stop & Go) com no minimo 8mm+1ppm RMS na precisdo horizontal e
15mm+1ppm RMS na precisdo vertical: Tempo de inicializaciio de normalmente 10 minutos para base e 5
minutos para rover e confiabilidade de inicializacdo de normalmente > 99.9 %; Posicionamento GNSS
Diferencial de Codigo com precisio minimo de 25cm~+1ppm RMS na precisio horizontal e 50cm+1ppm RMS na
precisdo vertical, 0.5m na Precisdo SBAS e V: 10cm A: 20cm na Precisdo PPP.

Cinematica em Tempo Real (RTK) com linha de base tinica com no minimo de 8mm—+Ippm RMS na precisio
horizontal e 15mm+1ppm RMS na precisdo vertical.

Rede RTK (VRS, FKP, MAC) com precisdo de no minimo de 8 mm + 0.5 ppm RMS na precisdo horizontal e
15mm+0.5ppm RMS na precisdo vertical. tempo de inicializagdo normalmente de 2-10s e confiabilidade de
inicializacdo normalmente de >99.99%"

Sugestio de Especificacio:

“*0 receptor rover devera ter Precisdo Estatica de alta precisdo com no minimo 2.5 mm + 0.1 ppm RMS na
precisd@o horizontal e 3,5 mm + 0.4 ppm RMS na precisdo vertical: Precisdo Estatica e Estatica Rapida de no
minimo 2,5 mm + 0,5 ppm RMS na precisdo horizontal e 5 mm + 0.5 ppm RMS na precisdo vertical; Precisdo
Pés-processamento cinemdtico (PPK / Stop & Go) com no minimo Smm+1ppm RMS na precisdo horizontal e
15mm+1ppm RMS na precisdo vertical: Tempo de inicializacdo de normalmente 10 minutos para base e 5
minutos para rover e confiabilidade de inicializagdo de normalmente > 99,9 %:;

Cinematica em Tempo Real (RTK) com linha de base tinica com no minimo de 8mm+1ppm RMS na precisdo
horizontal e 13mm+1ppm RMS na precisio vertical.

Justificativa: Esse item também foi capia e cola do catilogo do fabricante, todos os valores solicitados sio

idénticos. A sugestao deixada torna o item nio direcionado permitindo a participacao de outras empresas.

Receptor Base: (Caracteristicas do Receptor GNSS RTK iRTKS)

2.1) Existéncia no mercado de outros modelos com especificagbes compativeis:

POSITIONING PERFORMANCE

High-precision static GNSS Surveying  H:2.5mm + 0.1 ppm RMS / V:3.5 mm + 0.4 ppm RMS

Static and Fast Static H:2.5 mm + 0.5 ppm RMS / V.5 mm + 0.5 ppm RMS

Post Processing Kinematic H:8mm + 1 ppm RMS /V:15 mm + 1 ppm RMS

(PPK / Stop & Go) Initialization time: Typically 10 min for base and 5 min for rover
Initialization reliability: Typically>99.9%

PPP H: 10em / V: 20cm

Code Differential GNSS Positiening H:£0.25 m+1 pprn RMS | V:x0.5 m+1 ppm RMS

SBAS: 0.5m (H), 0.85 m (V)

H:8 mm+1ppm RMS / V:15 mm+1 ppm RMS

Initialization time: Typically <10s

Initialization reliability: Typically > 99.9%

Cold start:< 45 s | Hot start:< 30 s | Signal re-acquisition:< 2 s

H: RTK+10mm / minute RMS | V: RTK+20mm / minute RMS

Additional horizontal pole-tilt uncertainty typically less than

8mm+0.7mm/°tilt(2.5cm accuracy in the inclination of 60°)
AR stakeout accuracy lem

Real Time Kinematic (RTK)

Time to first Fix
Hi-Fix

Tilt Survey Performance?!

GNSS Accuracies ?

Real time Horizontal: 8 mm +1 ppm RMS

kinematics (RTK) Vertical: 15 mm +1 ppm RMS
Initialization time < 10 s
Initialization reliability” = 99 9%

Positioning Precision
Code differential GNSS positioning... Horizontal: 0.25m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

GNSSstatic.......ccoeeeeieiiiiiineenn Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS - -

Vertical: 5mm + 0.5 ppm RMS Post- processing Horizontal: 3 mm +1 ppmRMS
Real-time kinematic........................ Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS kinematics (PPK) Vertical: 5 mm-+1 ppm RMS
(Bgseline<3%km) ) Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS Post- processing Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
SLink (RTX) e Horizontal: 4-10cm  Vertical: 8-20 cm =i Vertical 5 mm + 0.5 ppm RMS
RTKXTRa (XFill)™ ..ot eeeieie e Horizontal: 5 + 10 mm/min RMS . . ;

Vertical: 5 + 20 mm/min RMS Code differential Horizontal: 0.4 m RMS
SBAS positioning.........cccoeveeieiieeeeeeee e Typically<5m 3DRMS Vertical: 0.8 mRMS
RTKinitializationtime.... Autonomous Hon’zonta':1 mRMS
IMU tilt compensation......... Additional horizontal pole tip uncertainty Vertical: 1.5mRMS
typically less than 8mm + 0.6 mm/° tilt down to 30° .
IMU B ARGIE- .- eveem e eeeeeee e eeeeeeeeeee e et ee e eeeeeeeeeee e, 0°~60° Positioning rate Upto 10 Hz
Time to first fix Coldstart: <45
Hot start: < 30 s

Signal re-acquisition: < 2 s




3) Sobre o Item — Receptor Base GNSS/RTK:

Receptor Base: (Caracteristicas do Receptor GNSS RTK iRTKS)

Onde se 1é:

“Devera possuir no minimo de 800 canais para rastreamento dos sinais de constelacdo GPS: L1. L2, L5, L2C:
Constelacdo GLONASS: L1, L2. L3: Constelacdo BDS: Bl. B2. B3. B1C. B2a: Constelacdo Galileo: E1. E5A.
E5B. E6: Constelacdo SBAS: L1, L5: Constelacdo QZSS: L1, L2, L5, L6: Constelacdo IRNSS: L5: Servico
de correcao global Hi-RTP (opcional): Sistema intercambiaveis entre base e rover”

Sugestiio de Especificacio:

“Devera possuir no minimo de 800 canais para rastreamento dos sinais de constelacdo GPS: L1, L2, L5, L.2C;
Constelacdo GLONASS: L1, L2. L3: Constelacdo BDS: B1. B2, B3. B1C. B2a: Constelacdo Galileo: E1. ESA.
E5B. E6: Constelagdo SBAS: L1. L5: Constelagdo QZSS: L1, L2, L5, L6: Constelagio IRNSS: L5: Servigo
de correcao global Hi-RTP (opcional): Sistema intercambiaveis entre base e rover™

Justificativa: Mais um item que foi copia e cola do catalogo do fabricante.

3.1) Nao foi possivel constatar a diferenga entre “Onde se 1&” e “Sugestao de Especificagao”.
Porém, existe no mercado de outros modelos com especificagdes compativeis:

Receptor GNSS Eyr

GPS (L1C/A, L1C, L2P(Y), L2C, L5)
BDS (B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b*)
GLONASS (L1, L2, L3)

Seguimiento de Sefiales Galileo (E1, E5a, E5, ABOC, ESb, E&%)
SBAS(L1, L2, L5)
Q7SS (L1, L2, L5, L&Y
IRNSS (L5)

N° de Canales 1408/800+ (opcional)

SPECIFICATIONS
GNSS Features
............. 336, 1760 (optional)
...... L1C/A,L1C,L2C, L2E, L5
....................................... L1C/A, L1P, L2C/A, L2P, L3
............................................... B1,B2,B3
GALILEOS.....coiiee e e e E1,E5A, E5B, E5AItBOC, E6
SBAS.......... .. L1C/A, L5 (Just for the satellites supporting L5)
L L5
QZSS...cccoieenn. . L1C/A,L1SAIF,L2C, L5, LEX
MSSL-Band......ccoooivmmiiiieeiee e Trimble RTX!"
Positioningoutputrate............ooo i 1Hz~50Hz
Initialization time........... ceeeieee. <108
Initialization reliability.................. >99.99%
Channels 1408 channels
GPS L1C, A, L2P (Y), L2C, LS
GLONASS L1, L2
Galileo E1, E5a, E5b, EG*
BeiDou B1l, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b
Q7SS L1, L2, L5, L6"
EEE B2b-PPP

SBAS L1, L5



4) Sobre o Item — Receptor Base GNSS/RTK:

Onde se 1é:

“0 receptor base devera ter Precisdo Estatica de alta precisdo com no minimo 2,5 mm + 0.1 ppm RMS na
precisdo horizontal e 3.5 mm + 0.4 ppm RMS na precisdo vertical; Precisdo Estatica e Estitica Rapida de no
minimo 2.5 mm + 0,5 ppm RMS na precisdo horizontal e 5 mum + 0,5 ppm RMS na precisdo vertical; Precisdo
Pés-processamento cinematico (PPK / Stop & Go) com no minimo Smm-+1ppm RMS na precisio horizontal e
15mm+1ppm RMS na precisio vertical: Tempo de inicializacdo de normalmente 10 minutos para base e
Sminutos para rover e confiabilidade de inicializagdo de normalmente > 99.9 %.

Posicionamento GNSS Diferencial de Codigo com precisdo minimo de 25cm+1ppm RMS na Precisdo Horizontal
e 50cm+1ppm RMS na precisao vertical. SBAS com precisdo minime de 0.5m(H) €0.85m(V). Cinematica em
Tempo Real (RTK) com Linha de base tinica com no minimo de 8mm+1ppm RMS na precisdo horizontal e
15mm+1ppm RMS na precisio vertical.

Rede RTK (VRS, FKP, MAC) com precisdo minima de 8 mm + 0,5 ppm RMS na precisio horizontal e
15mm~+0.5ppm RMS na precisao vertical. Tempo de inicializagao normalmente de 2-10s e confiabilidade de
inicializagdo normalmente de >99,99%™

Sugestao de Especificacao:

“O receptor rover devera ter Precisdo Estatica de alta precisdo com no minimo 2.5 mm + 0.1 ppm RMS na
precisao horizontal e 3,5 mm + 0.4 ppm RMS na precisdo vertical: Precisdo Estatica e Estatica Rapida de no
minimo 2.5 mm + 0.5 ppm RMS na precisdo horizontal e 5 mm + 0.5 ppm RMS na precisdo vertical: Precisdo
Pés-processamento cinematico (PPK / Stop & Go) com no minimo Smm-+1ppm RMS na precisio horizontal e
15mm+1ppm RMS na precisio vertical: Tempo de inicializacdo de normalmente 10 minutos para base e 5
minutos para rover e confiabilidade de inicializacdo de normalmente > 99.9 %:

Cinemética em Tempo Real (RTK) com linha de base inica com no minimo de 8mm+1ppm RMS na precisao
horizontal e 15mm+1ppm RMS na precisdo vertical.

Justificativa: Mais um item que foi cépia e cola do catialogo do fabricante.

3.1) Existéncia no mercado de outros modelos com especificagdes compativeis:

@
High-precision static GNSS Surveying H:2.5mm + 0.1 ppm RMS /V:3.5 mm + 0.4 ppm RMS
Static and Fast Static H:2.5 mm + 0.5 ppm RMS / V:5 mm + 0.5 ppm RMS
Post Processing Kinematic H:8mm + 1 ppm RMS /V:15 mm + 1 ppm RMS
(PPK/ Stop & Go) Initialization time: Typically 10 min for base and 5 min for rover
Initialization reliability: Typically>99.9%
H:+0.25m+1ppm RMS | V:+0.5m+1ppm RMS
SBAS:0.5m(H) / PPP:0.1m(H), 0.2m(V)
H:8 mm+1ppm RMS / V:15 mm+1 ppm RMS
Initialization time: Typically <10's
Initialization reliability: Typically > 99.9%
Cold start:< 45s Hotstart:< 30s  Signal re-acquisition:< 2's
Additional horizontal pole-tilt uncertainty typically less than
8 mm +0.7 mm / °tilt (2.5 cm accuracy in the inclination of 60°)
Hi-Fix H:RTK+10 mm / minute RMS / ViRTK+20 mm / minute RMS

Code Differential GNSS Positioning

Real Time Kinematic (RTK)

Time to first Fix

Tilt Survey Performance®

Positioning Precision
Code differential GNSS positioning... Horizontal: 0.25m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

Acuracia GNSS ?

Posicionamento Cinematicoem  H: 8 mm + 1 ppm RMS

e sk ¥°:‘:°";?I:'Jam.§'v§0 s GNSSstatic........cooooiiins Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Confiabilidade de inicializagao: >99.9% Vertical: 5mm +0.5 ppm RMS
Real-time kinematic..........cccc..oceentt Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS

Posicionamento cinematico
Pés processado

H: 3 mm + 1 ppm RMS

(Baseline<30km)
V:5mm + 1 ppm RMS

SLink (RTX)™

Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
Horizontal: 4-10cm  Vertical: 8-20 cm
Horizontal: 5 + 10 mm/min RMS

Pos processado estatico

Coadigo diferencial
Auténomo
Levantamento visual

Taxa de posicionamento
Tempo para fixar ¥

Taxa de atualizagao do IMU

Angulo de inclinagao

Compensacao da inclinagdo RTK

H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS|
V: 5 mm + 0.5 ppm RMS

H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS
H:1.5m RMS | V: 2.5 m RMS
Typical 2~4 cm, range 2~15m
1Hz, 5 Hz and 10 Hz

Inicio Frio < 45s; Inicio Quente: < 10s;

Reaquisi¢do de sinal: < 1s

200 Hz
0-60
de

de
bastao adicional tipicamente inferior a 10

mm + 0,7 mm/* inclinagdo

RTK XTRa (xFill)*...
Vertical: 5+ 20 mm/min RMS

SBAS positioning Typically<bm 3DRMS

RTKinitializationtime...............cooiiii 2~8s
IMU tilt compensation......... Additional horizontal pole tip uncertainty

typically less than 8mm + 0.6 mm/° tilt down to 30°
IMUtIItangle........oooooe e 0°~60°



4) Sobre o Item — Receptor Base GNSS/RTK:

Onde se lé:

“Devera ter radio UHF Interno com frequéncia minima de 403-473 MHz, 116 (16 escalaveis) canais, poténcia de
transmissao do radio avangado Hi-Target de 1~4W. Suportar os protocolos HI-TARGET. TRIMTALK4508S.
TRIMMARK III, TRANSEOT. SATEL-3AS, etc. ¢ faixa de trabalho normalmente de 5~8km e ideal 8~10km”

Sugestao de Especificacao:
“Devera ter radio UHF Interno com frequéncia minima de 410-470 MHz. (16 escalaveis) canais, poténcia de

transmissdo do radio de 1~-2W. Suportar os protocolos TRIMTALK450S. TRIMMARK III. TRANSEOT.
SATEL-3AS, etc.”

Justificativa: Esse itemn comprava todo o direcionamento do Edital, pois é citado a fabricante do

equipamento (Suportar os protocolos HI-TARGET) e as caracteristicas especificas do radio interno, mas
uma vez a sugestao se torna mais coerente tirando o direcionamento do item.

4.1) Existéncia no mercado de outros modelos com especificagées compativeis:

COMMUNICATION
I/O Interface 1 x USB type C port; 1 x SMA antenna port
WiFi Frequency 2.4GHz, Supports 802.11 a/b/g/n
Bluetooth BT 5.2, 24GHz
Internal UHF Radio Power: 0.5W/1W/2W Adjustable Frequence: 410MHz~470MHz
Protocol: HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK IIl, SATEL-3AS,
TRANSEQT, etc.
Working Range: Typically 3~5km, optimal 8~15km
Channel: 116 (16 scalable)
Internal UHF ..., Radio receiver and transmitter,
1W/2W/3W switchable
Frequency range.......ccovveirieiie e eieieneeresranrennrnnenes 410-470MHz
Communication protocol.................. Farlink, Trimtalk450s, SOUTH,
SOUTH+,SOUTHx, HUACE, Hi-target, Satel
Communicationrange............... Typically 15km with Farlink protocol
Cellular mobile network......... Advanced 5G network communication
module, downward compatible with 4G/3G
Bluetooth....................... Bluetooth 4.0 standard, Bluetooth 2.1+EDR
NFC Communication......... Realizing close range (shorter than 10cm)

automatic pair between receiver and
controller(controller requires NFC
wireless communication module else)

4.2) Porem, admite-se a retificagdao do item:

Onde le-se:

Deverad ter radio UHF Interno com frequéncia minima de 403-473 MHz, 116 (16
escalaveis) canais, poténcia de transmissdo do radio avancado Hi-Target de 1~4W.
Suportar os protocolos HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK 11I, TRANSEOT, SATEL-
3AS, etc. e faixa de trabalho normalmente de 5~8km e ideal 8~10km.

Leai-se

Devera ter radio UHF Interno com frequéncia minima de 403-473 MHz, 116 (16
escalaveis) canais, tendo como referéncia a poténcia de transmissdo do radio avancado
Hi-Target de 1~4W. Suportar os protocolos HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK 11l
TRANSEOT, SATEL-3AS, etc. e faixa de trabalho normalmente de 5~8km e ideal 8~10km.




5) Sobre o Item — Receptor Base GNSS/RTK:

Onde se 1é:

“Devera ter radio UHF externo que atenda aos protocolos completos HDL460A com frequéncia minima de 403-
473 MHz. 116 (16 escalaveis) canais, poténcia de transmissido de 10W/35W ajustavel. Suportar os protocolos HI-
TARGET. TRIMTALK450S. TRIMMARK ITI, TRANSEOT. etc.. e alcance de trabalho normalmente de 8--10km
e ideal 15~20km™

Sugestiao de Especificacio:

“Devera ter radio UHF externo que atenda aos protocolos com frequéncia minima de 410-470 MHz. (16
escaldveis) canais, poténcia de transmissdo de 10W/35W ajustavel. Suportar os protocolos HI-TARGET.
TRIMTALK450S, TRIMMARK III, TRANSEOT, etc..

Justificativa: Nesse item foi citado o modelo do Radio Externo (HDL-460A) que mostra mais uma vez o
direcionamento do item.

5.1) Este item apenas faz descri¢do a comunica¢ao que aparelho usado como base devera ter
quando utilizado radio externo. Porem, o mesmo nao esta sendo adquirido junto a esta
licitagdo, uma vez que podera ser adquirido separadamente em momento oportuno a
necessidade do municipio. Mas, admite-se a retificagdo do item:

Onde le-se:

Devera ter radio UHF externo que atenda aos protocolos completos HDL460A com
frequéncia minima de 403- 473 MHz, 116 (16 escalaveis) canais, poténcia de transmissao
de 10W/35W ajustavel. Suportar os protocolos HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK
[II, TRANSEOT, etc., e alcance de trabalho normalmente de 8~10km e ideal 15~20km

Leai-se

Devera ter comunicacdo com radio UHF externo tendo como referéncia aparelhos que
atenda aos protocolos completos HDL460A com frequéncia minima de 403- 473 MHz,
116 (16 escalaveis) canais, poténcia de transmissao de 1T0W/35W ajustavel. Suportar os
protocolos HI-TARGET, TRIMTALK450S, TRIMMARK 1ll, TRANSEQT, etc., e alcance de
trabalho normalmente de 8~10km e ideal 15~20km




6) Sobre osltens 1,22 2.1,2.2 e 3:

I. A LICITACAO ESTA DIRECIONADA

1. Como um mosaico, em que a figura somente e visualizada apos a organizacao
metodica de pequenos fragmentos, os requisitos do Detalhamento do Objeto (III -
Especificacao do Objeto) foram dispostos de forma a ilustrar somente um conjunto de
equipamentos: fabricante Hi-Target modelos vRTK e iRTK5 comercializado pela empresa
Geomat.

2. Ainda que a analise individualizada de cada requisito seja justificavel, a
visualizacao conjunta deflagra inequivoco direcionamento da licitacio para a empresa

Santiago & Cintra, fornecedora do referido equipamento.

2.1. Este contexto é importante, pois, mesmo que um ou outro item seja modificado,
o direcionamento do edital permanecera. E necessario que haja uma reformulacio completa

dos requisitos do edital, de modo a abranger outros equipamentos RECEPTOR GNSS RTK.

2.2, Nao se pode ter uma “competicao” em que o vencedor esta previamente

declarado pelo regulamento.

Como podemos perceber indicamos varios pontos que mostram que as especificacdes estiio direcionadas
para os Receptores GNSS Hi-Target fornecidos pela empresa Geomat. Todas essas informacdes podein ser
verificadas através dos links abaixo.

https://en.hi-target.com.cn/irtk5-gnss-rtk-svstem

https://en.hi-target.com.cn/vrtk-gnss-rtk-system

6.1) Tal afirmacao de direcionamento de equipamento e empresa esta equivocada, uma vez
que foram consultados varios catalogos de fabricantes e varios modelos de aparelhos

6.1.1) Catalogos de fabricantes e varios modelos de aparelhos:

Fabricante Modelos
SatLab's SL7 GNSS Receiver; Eyr ER30 GNSS Receiver;
Eyr ER30 GNSS Receiver;
South Geo-information Galaxy G7; INNO8
X-Map Modelo GNSS XMAP X21+ RTK
CHCNAV GNSS i93; i76 RTK; iBase GNSS RECEIVER; i83
GNSS; i83Pro GNSS; i89 GNSS; i73+ GNSS
Hi-Target VRTK; iRTK5 GNSS; iRTK4 GNSS; V500 GNSS




6.1.2) Fabricantes e seus representantes no Brasil, de acordo com o site dos fabricantes:

Fabricante Representantes
SatLab's Embratop Geotecnologias; Trackfy Scan
Tecnologia Ltda.
South Geo-information ALLCOMP Comercio; CPE Cpe Equipamentos
Topograficos Ltda
X-Map Tecnosat — Solucdes Em Geotecnologia
CHCNAV CPE Equipamentos Topograficos Ltda
Hi-Target Distribuidora GEOMAT
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